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HZS HMP
Analyza rizik
CSN EN 50126
IEC 62267
MODSafe
Hazard log

Koncepce
schvalovani

Pozadavky RAMS
Smérnice

RAMS

Posouzeni naslednych pozadavka RAMS pfi vyvoji produkti

Implementace a prokazani shody

Provoz, Gdrzba
a vyfazeni z provozu

1 Koncepce

i

Definice systému
a provozni souvislosti

N

¥

Analyza rizika
a jeho hodnoceni

¥

4 Specifikace pozadavku
na system

)

Architektura a rozdeléni
pozadavki na systém

¥

6  Navrh a implementace*

'

7 Vyroba*

)

8 Integrace*

'3

s pozadavky

9 Validace systému*

¥

10 Prijeti systému

{3

Provoz, udrzba

LI sledovani vykonnosti

s

12  Vyfazeniz provozu

Posuzovani

rizika

Zpétna vazba nasledné identifikace nebezpeci do analyzy rizik

\
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Kalibrovana matice rizik

Nevyznamna Okrajova Zavaina Kriticka Katastroficka
S$1 52 83 sS4 S5

Casta F6 R3

Pravdépodobna F5 R2

PtileZitostna F4

Vzacna F3

Mepravdépodobna F2

Vysoce F1

nepravdépodobna

\
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Predbezny zaznam o nebezpecCi

A\ 4V 4

Cislovani DPP IEC 62267 MODSafe
1 4 0 1 4 1 1 2 4
Zdroj Popi
rol .. | Nebezpeci opis _. | Pricinanebezpeci

nebezpeci nebezpeci
Pohyb viaku |Pfekézka v |CSN EN Prekazka uvnitt
/ prujezdném |62267 systému ponechana
Objekt/osob |prurezu Tabulka 2 - |v prujezdném
a porusuje |traté 3. prufezu traté po
prujezdny nebezpecéna |udrzbé, napf. naradi
prufez situace nebo materialy,

ruzne objekty: vozik
udrzby, kabely,
krabice, dily vozidel

Vyst i
Spoustéc Nasledek ysla'ulrem
lidé
Viak prjizdi | Stret viaku s 1. Cestujici
prekazkou, 2. Personal
ohroZeni Zivota
zdravi a vznik
Skody velkého
rozsahu
L. .. . . | Pocatecni
Pocatecni | Pocatecni ]
L. . kategorie
zavaznost cetnost .
rizika
S3 F5
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Predbezny zaznam o nebezpecCi

Technicka opatreni

Organizacni opatreni

Vystavba

Smiseny provoz

Automaticky provoz

Vystavba| Smisenyprovoz |Automaticky provoz
1. Palubni zafizeni |1. Palubni zarizeni
pro detekci prekazek |pro detekci prekazek
na viacich GoA4

Zbytkova
Zbytkové | Zbytkova ythova
L. ) kategorie
zavaZnost cetnost L
. rizika
53 F3 R2

1. Pravidla pro
predani vodici drahy
po udrzbé (zajistit,
aby po udrzbé
nezustali Zadné
prekazky, napf. po
dokonéeni si poridte
fotografii).

2. Institut "prvniho
viaku" bez
cestujicich.

1. Prawvidla pro predani vodici
drahy po udrzbé (zajistit, aby
po udrZzbé nezistali Zadné
prekazky, napr. po dokonéeni
si pofndte fotografii).

2. Institut "prvniho viaku" bez
cestujicich: viak GoA4d s
instalovanymi kamerami a
dalkovym sledovanim, mozZnost
fyzické pritomnosti
opravnéného provozniho
pracovnika na viaku.

1. Pravidla pro predani vodici
drahy po udrzbé (zajistit, aby
po udrZbé nezustali Zadné
prekazky, napr. po dokonéeni
sl pondte fotografii).

2_ Institut "prvniho viaku" bez
cestujicich s instalovanymi
kamerami a dalkovym
sledovanim, moznost fyzicke
pritomnosti opravnéného
provozniho pracovnika na
viaku.
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Koncepce 1

1

Definice systému
a provozni souvislosti

\

2 Analyza rizika
a jeho hodnoceni

\

na systém

Specifikace poZadavkl

4

Architektura a rozdéleni
poZadavkl na systém

5

\

Validace

Provoz, udrzba
a sledovani vykonnosti

1"

==

Prijeti systému

Validace systému

[

Integrace

/

Kontrola
pozadavku Navrh a implementace 6 Vyroba

RAMS

Pro: provoz, udrzbu a vyrazeni z provozu

P

Vyfazeni z provozu 412

( v
Klic:
N

Ukol verifikace

Ukol validace

Posuzovanirizika

Implementace a prokazani
shody s pozadavky RAMS

Provoz, udrzba
a vyrazeni z provozu

'

Posouzeni procesu RAMS

!

Nezavislé posouzeni
bezpecnosti (ISA) - rozSifené

'

Schvaleni prislusnym
Ufadem
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Jevirrael \ /
trakéniho 1
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1) Wani provozu |
1

| Ustiecni sys- 1| Ustiedni ||
. tém hlasowé 1 donled
1 komunikace : | CCTY

I
Ustfedni i 1
” farm. syst |
y fro CESTLIJICI

Subsystem datové komunikace (DCS)

. 3

UGTMS
Tratsw subsystem (WS)

UGTMS
Subsystém bodo-

b

vého pfenosu
(SPTS)

r 3
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UGTMS
Vlakovy subsystém (OBS)
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y Pro cestujici

Palubniir- :: Falubni sys- 1
vy fOMoseEl ) tam hlgsave !

11 komunikace :

Architektura systému UGTMS, vné&jsi systémy a vnéjsi rozhrani (pfevzato z CSN EN
IEC 62290-3)
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Tendr

Vyhlaseni VZ
Kvalifikace
Koncept reseni
Dialog

Nabidka

Vyber zhotovitele




Elektronicka stavédla

ESA 11-M(+)
SIRIUS 2.1
Pocitace naprav
LED navestidla
BDOZZ na CD
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Dekuji za pozornost

Ing. Bohdan Juza
820000 jednotka Sdélovaci a zebezpecCovaci
Dopravni podnik hl. m. Prahy, akciova spoleCnost
Juzab@dpp.cz
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